MEKATRONiIK MUHENDISLiGi BOLUMU 2023-2024 BAHAR YARIYILI DERS PROGRAMI
> 1. SINIF 1L SINIF L. SINIF V. SINIF
3 SAAT
DERSIN ADI 6. ELM. DERSLIK DERSIN ADI 66, ELM. DERSLIK DERSIN ADI 6. ELM. DERSLIK DERSIN ADI 6. ELM. DERSLIK
08:30-
1 | ous ELEKTRONIK 1! L. GOKREM 810 MEKATRONIK LAB. IV EESER ERL
09:30- ELEKTRIK MOTOR
2 | jous ELEKTRONIK 1! L. GOKREM 810 MEKATRONIK LAB. IV EESER ERL (ONTROLU M. AKAR an
10:30- ELEKTRIK MOTOR
3| haas ELEKTRONIK Il L GOKREM 810 MEKATRONIK LAB. IV EESER ERL CONTROLU M. AKAR an
= 11:30- ELEKTRIK MOTOR
2| 4| 12 MEKATRONIK LAB. IV EESER ERL CONTROLU M. AKAR an
3 —
~ls MUHENDISLIK MEKANIG 1l B.DINDAR 20
6 MUHENDISLIK MEKANIGI 1 B.DINDAR 0
7 MUHENDISLIK MEKANIGI 1 B.DINDAR 0
8
1 DEVRE ANALIZ M. EKER moL
2 DEVRE ANALIZi M. EKER mMoL AKISKANLAR MEKANIGI S.TARHAN 20 SUNU BECERILERI E.ESER 4A
3 DEVRE ANALIZi M. EKER mMoL AKISKANLAR MEKANIGI S.TARHAN 20 SUNU BECERILERI E.ESER 4A
a DEVRE ANALIZI M. EKER moL AKISKANLAR MEKANIGI S.TARHAN 20 SUNU BECERILER] E.ESER aA
i
5 ELEKTRIK MAKINELERI Il M.EKER an GUG ELEKTRONIGI E.ESER 1F MEKATRONIK LAB. VI M.AKAR ERL
6 ELEKTRIK MAKINELERI Il M.EKER an GUG ELEKTRONIGI E.ESER 1F MEKATRONIK LAB. VI M.AKAR ERL
7 ELEKTRIK MAKINELERI Il M.EKER an GUG ELEKTRONIGI E.ESER 1F MEKATRONIK LAB. VI M.AKAR ERL
8 MEKATRONIK LAB. VI M.AKAR ERL
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2 i§ SAGLIGI v: GUVENLIGI F. SAHIN D AME 1
3 is SAGLIGI v: GUVENLIGI F. SAHIN MD AMEI I
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5 ISTATISTIK I H.SOMTURK 2A ORETIM U.0zTORK ac
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6 ISTATISTIK I H.SOMTURK 2A URETIM U.0zTORK ac
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1 " PR L SISTEMLERI I M.S.CAN ERL
TEKNIK HESAPLAMA DILLERI K. TANCI ac ONTROL SIS R SCAl i
2 " PR L SISTEMLERI I M.S.CAN ERL MESLEKI iINGiLiZCE . TARH, B
TEKNIK HESAPLAMA DILLERI K. TANCI ac ONTROL SIS R SCAl i SLEKTINGILza 5 TARHAN “
3 KONTROL SISTEMLERI Il M.S.CAN ERL MESLEKI INGiLizcE S. TARHAN a8
TEKNIK HESAPLAMA DILLERI K. TANCI ac
&
HIN TEKNIK HESAPLAMA DILLERI K. TANCI ac MESLEKI INGillzce S- TARHAN 8
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& MUHENDISLIKTE NUMERIK PROGRAMLANABILIR ENDUSTRIVEL
A 5. e : .. ERL
als ANALZ H.S.GERGEKCIOGLU 28 DENETLEYICILER Y.icMEZ a8 OTOMASYON M.S.CAN RI
MUHENDISLIKTE NUMERIK PROGRAMLANABILIR ENDUSTRIYEL
A 5. e : .. ERL
s ANALIZ H-s. GERCEKC'OGLU 2 DENETLEYICILER v |CMEZ A OTOMASYON M.S.CAN R
MUHENDISLIKTE NUMERIK PROGRAMLANABILIR ENDUSTRIYEL
A 5. e : .. ERL
’ ANALIZ H-s. GERCEKC'OGLU 2 DENETLEYICILER v |CMEZ A OTOMASYON M.S.CAN R
8
1 MEKATRONIK LAB. II M. EKER EML MAKINE ELEMANLARI M.SIMSEK 38 ROBOTIK E.YASAR a8
2 MEKATRONIK LAB. II M. EKER EML MAKINE ELEMANLARI M.SIMSEK 38 ROBOTIK E.YASAR a8
3 MEKATRONIK LAB. II M. EKER EML MAKINE ELEMANLARI M.SIMSEK 38 ROBOTIK E.YASAR a8
«| 4 MEKATRONIK LAB. II M. EKER EML ROBOTIK E.YASAR a8
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