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Robotik Kontrol Laboratuvarlari, cesitli robotik sistemlerin gelistirilmesi, test
edilmesi ve analiz edilmesi i¢in kullanilan laboratuvarlardir. Bu laboratuvarlar,
Laboratuvarin Amaci robotlarin kontrol algoritmalarinin gelistirilmesi, hareket planlamasi, sensor
verilerinin islenmesi ve robotlarin fiziksel diinyada etkilesimlerinin incelenmesi

gibi bir dizi amac i¢in kullanilir.

Laboratuvar Alani 34 m?

Laboratuvar Kapasitesi 15

Robotik Kol Uygulamalari
Laboratuvarda Yapilabilen
] Kontrol Algoritmalarinin Gelistirilmesi
Deneyler/Islemler
Endustriyel Robotik Kontrol Deneyleri

Laboratuvarda Bulunan Cihazlar/Ekipmanlar

# Cihaz Adi Cihaz agiklamasi Adet

Robotik kol ve otomasyon sistemi, endistriyel Gretim
sureclerini otomatiklestirmek ve optimize etmek igin
kullanilan bir mekatronik cihazdir. Bu sistem, hassas
hareketler yapabilen bir robot kolunu ve bu kolun
Robotik kol ve otomasyon

1 kontrollni saglayan yazilim ve donanim bilesenlerini | 1
sistemi

icerir.  Uretim hatlarinda  verimliligi  artirmak,
tekrarlayan gorevleri gergeklestirmek ve insan isgileri
icin tehlikeli veya zorlu gorevleri Gstlenmek amaciyla

kullanilir.

insansi  kiiciik robotlar, insan benzeri hareket
kabiliyetine sahip olan ve cesitli uygulamalarda
kullanilabilen robot cihazlardir. Bu robotlar, dar
. alanlarda c¢alisma, nesneleri tasima, gozetleme veya
2 Insansi kiiglik robotlar 2
hizmet verme gibi gorevleri yerine getirebilirler.

insansi tasarimi sayesinde, bu robotlar genellikle

insanlarin yapmasi zor veya tehlikeli goérevleri

Ustlenmek igin kullanilirlar.

Laboratuvardan Fotograflar




Sekil 1. Robotik Kol ve Otomasyon Sistemi




